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i INSTRUKCJA OBSLUGI
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1.WSTEP

Seria REX to regulator temperatury typu PID. Jest to nowy produkt
opracowany przez naszg {irme. Zastosowano w nim specjalny miernik
mikrokomputerowy, ktdry wykorzystuje technologi¢ montazu
powierzchniowego (SMT), w zwigzku z tym, sterownik jest dosé
elegancki i solidny. Jego specjalne funkcje, takie jak automatyczne
diagnozowanie, ustawienia automatycznego i inteligentnego sterowania.
Moze by¢ stosowany do kontroli temperatury, cisnienia, przeplywu i
poziomu cieczy.

2.DANE TECHNICZNE

2.1 Wejscie:

‘Termopara (TC), Resistance Temperature Detect (RTD), standardowe
sygnaly pradowe i napigciowe.

2.2 Wyswietlacz:

Wart. rzeczywista(PV), wart. nastawy(8V):-1999 - +1999,
(wyswietlacz LED), wyjscia(OUT1,0UT2), alarmy(ALM1, ALM2),
ustawienie Auto (AT)

2.3 Sposoby kontroli:

(1). Sterowania PID (typ wh/wyl., punktowy i ciggly PID)

(2). Tryb AUTO

2.4 Dokiadnosé:

Dokiadnosé pomiaru: 0,5% FS ( pelnej skali )

Btad kompensacji zimnego zlacza: 2°C (zmiany w zakresiec 0~ 50 ° C
programowy)

Rozdzielezo$é: 14bit, okres prébkowania: 0,5 sek.

2.5 Zakres nastawy:

Wartos$¢ ustawienia (SV): sam zakres z PV

Zuakres proporcjonalnodei (P): 0 ~ pelny zakres (Wi / Wyl gdy
ustawiono 0) '

Czas integracji(I):0~3600Sek.(wytaczone gdy ustawiono ()

Czas wyprzedzenia (D): 0 ~ 3600Sek.(nie rdzniczkowany, gdy
ustawiono 0)

Proporcjonalnie okresie: 1 ~ 100Sec

Sterowana histereza wyjdcia szerokosé petli: 1 ~ 100 ° C (lub inne
jednostki PV)

2.6 Wyjscie sterujgce:

(1) Wyjscie: DC 0 + 10mA, 4 + 20mA (RL <5000m)

(2) Wyjsciowe napigciowe: DC 0-5V,1-5V (RL> 10Kom)

(3) Wyjscie przekazn.:250V/3A(obeigz, rezystancyjne)

(4) Wyjscie napigeciowe imp.:0-12V (dot. SSR)

{3) SCR (obciaZenie rezystancyine)

(6) Wyjscie Alarmowe: 2 grupy wyjsc 250V/3A

2.7 Pozostale parametry:

(1) Rezystancja izolacji:> 50Mom (500V DC)

(2) Wytrzymalo$¢ izolacji: 1500V AC/min.

(3) Pobdr mocy: <10 W

(4) Warunki eksploatacji: 0 ~ 50°C, 30~85RH, brak gazéw korozyjnych
(5) Waga: 0.5 kg (C900type)

3. WYMIARY
Rys. 1
Wymiary zewngtrzne ‘
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C100] 48 48 10 | 100 45 45 80 80

C400] %96 48 10 100 92 45 116 80

C410[ 48 96 10 100 45 92 80 116

c700; 72 72 10 100 68 68 96 96

C900] 96 96 10 100 92 92 116 | 116

4.0PIS PANELU
PV - Wartos$¢ mierzona
SV - Wartoé¢ zadana

AT - kontrolka PID
OUT1: kontrolka wyjécia |
OUT2: kontrolka wyjécia 2
ALM]1: kontrola alarmu 1

i LT ALM2: kontrola alarmu 2
REX-C000 SET: klawisz wyboru trybu

<R/S: klawisz Shift, v: géra, A: dot
4.0PIS OZNACZENIA MODELI

REX-cipo- MERA-HE-RE

Przykiad:

REX-C100- F KO0 2-M * AN
Wymiary ( rys.1)

2) Rodzaj sterowania

F: PID (odwrotna)

D: PID (zgodna)

(@ Rodzaj wejscia: patrz rys. 2

4) Zakres pomiarowy: patrz rys, 2

Wyjécie 1 ( grzanie )

M: wyjscie przekaznikowe 8: Wyjscie pradowe (DC 4 ~20mA)

V: Wyjécie napigciowe impulsowe (SSR)

(&) Wyjscie 2 ( chiodzenic )
Brak: Jedli nie ma drugiego wyjscia.

M: wyjscie przekaZnikowe 8: Wyjscie pradowe (DC 4 ~ 20mA)

V: Wyjécie napieciowe impulsowe (SSR)

(@ Alarm 1 ( ALMI) () Alarm 2 ( ALM2)

: brak alarmu

: alarm gornej granicy

: alarm dolnej granicy

: alarm dolnej/gérnej granicy

: alarm w zakresic

oW 2Z

Tabela zakresow wejsciowych ( rvs. 2)

Input type |Code| Input range |Code| Inpul range |Code| Input range

K010-200T K02 |D-400% Ko3|0-00C
K | K04[0-800C K05 [0-1000T Kas|[0-1200C
= K07 |0-1872¢C K13 {0-100T K14|0-300C
% y |01 fo-200C J62_{0-400°C J03 [ 0-600C
= Jo4 {0-800C Jos |0-1000C J0B | 0-1200C
8| R *1 | RO1}0-1600C R02]{0-1769%C RO3 |0-1350C
S | s *1 | so1]o-1800C 8020-1769°C
2| B *1 | B01[100-1800C | BO2 |0-1769%C
al _E | Eotfo-800C E02 [0-1000T
~ [ __N__[ Not|0-1200C N02{0-1300C
1 og |101[-198.9400C | T02 |-199.9-1001C| T03 |-100-2001C
T04 |0-350C
D01 [-199.9-649.0C] D02 |-199.8-200.07C| D03 1-100.0-50.0C
p100/-204]-100.0-100.0C/ DO |-100.0-200.01C| D06 |0.0-50.0C

DO07)0.0-100.6C | DOB }0.0-200,0C D09 |0.0-300.0C

D10(0.0-500.0C

a

P01(-198.9-645.0C] P02 |-198.8-200.0C] P03 |-100.0-50.0C

cuso | P04 (-100.0-100.0C| P05 |-100.8-200.0°C] P08 |0.0-50,0T

P07 [0.0-100.0T P08 10.6-200.0C P09 |0.0-500.0C

P10}0.0-500.0C

1-5V | 801 [0.0-100.0C

0-20mA| 701 |0.0-100.0°C

g 0-6V | 401 |0.0-100.0T

4-20mA| 801 0.0-100.0C

*1. 0-399 °C :Dokladno$é nie jest gwarantowana
*2.-199,9 — 100 °C: Dokladnoéé nie jest gwarantowana



6. KONFIGURACJA PODLACZEN
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7. OBSLUGA TERMOREGULATORA

7.1 Uruchomienie urzgdzenia

‘

|| l‘rp Typu wejscia
[Wyéwiﬁa wt!‘ﬂ .s.;nd D e patrz - rys.3
[P
Ewlell k lary | =— [~ Zakres pomiaru
[Wy prlinsie au—:ﬁ'w g¥ G patrz -rys.2
[:rryb wysSwlatlania SWP\H
Rys. 3 Typy sondy
o e PH B T E A S E T U loalaUMA R
Typ Termopara (TC) RTD Napigcie f Natezanle
sondy|K J|R|S BIE[N] T {rt100lcuso oMImV mA| V

Uwaga: Kiedy sygnalem wejsciowym jest prad lub napigcie, nalezy
zastosowaé odpowiedni adapter

7.2 Ustawienie temperatury zadanej (SV)

Nacisnij przycisk SET, gdy wyéwietlacz SV zacznie migaé nacisnij
klawisz <, aby zaznaczy¢ odpowiednig cyfr¢ wyswictlacza
programowane] temperatury (ta cyfra bedzie jasniejsza od pozostalych,
ktore bedy migac ciemnigjszym Swiattem), nastepnie nacisnij A lub v,
aby ustawi¢ odpowiednig cyfr¢ na danym polu wyswictlacza, po
ustawicniu odpowiedniej temp. naci$nij ponownie przycisk SET,
termoregulator zapamietal zaduang warto$é, nasigpnie urzadzenic
powrocei do wyswietlania SV/PV.

7.3 Ustawienie parametréw pracy

Tryb uzywany jest do ustawicnia parametréw pracy jak alarmy, dane
PID, Przy normalnym stanie wyswietlania, nacisnij przycisk SET na
trzy sckundy, wys$wietlacz PV pokaze stan parametru, a wyswictlacza
5V pokaze odpowiednig wartoge, a nastgpnie, nacisnij przycisk SET aby
wyswietli¢ symbol parametru okreglonego w ponizszej tabeli:

Tabela 4

Wyswietl, Opis Ustawlenle
parametr parametru Zakresu ustawlen fabryczne
PV Wartos& mierzona
sV Ustawlenle wartodcl Pelny zakres
a4 Ustawlanie alanmu 1 Painy zakras 50.0 lub 50
e Ustawlenlo alarmu 2 Petny zakres 50.0 lub 50
iy -
rii 9 Autoustawienia wyt.
A 5] Autoustawienla 1: Autoustawienia wi. 0
- Proporcjonalnosé ON / OFF, gdy ustawlanisna 0 | 30 lub 30.0
o 1a 1-360050k,
H s ﬁmﬁ“n brak catkowanla gdy 0 '] 240
g Czas rétniczkowania 1-3600sek, 60
(sok.) brak rézniczkowania gdy 0
- Zokras
R Zakroa procy proporejanalnodel 1-100% 25
1-100 sok. Nie wyswlotl,
,’" Cykl pracy (sok.) przy wyl. ,,,.ad:g},m patrz™
0-100 2
I:I‘H Historaza jednostkz taka sanm jak PV
5 200 +200
SE 2Zmiang wartodei PV Jednastka taka sama jakpy | O Jub 0.0
L El‘:’ Blokada pEU’Z 2 0000

UWAGA: Nicktére parametry mogs nie byé wySwietlane.

* 1. Wyjscie przekaznikowe: 20 sek., wyjsciowe napieciowe impulsowe
2sek.

* 2. Wybdr rodzajéw blokady danych

= Monitorowane dane tylko po zablokowaniu

* Kazdy dane alarmowe (HBA.LBA.LBD) moze by¢ zablokowane w
nast¢pujacych klasach 0001.0011.0111

1. Kiedy LCK = 0000 wszystkie dane mogg zosta¢ zmienione

2, Kiedy LCK = 0001, wszystkie dane nie mogg byé zmicnione z
wyjatkiem SV, AL1,AL2

3. Kiedy LCK = 0011, wszystkie dane nie mogg by¢ zmicnione, z
wyjatkiem SV

4. Kiedy LCK = 0111, wszystkie dane nic moga by¢ zmieniane



7.4 USLAWISIHC Parameoiuw.
Podczas notmalnej pracy miernika, znajdz funkcje blokady danych LCK
w zaleznosci od trybu ustawiania parametréw, ustawi¢ kod do 1000, a
nstepnie naciénij przycisk SET aby , nacisnij jednoczesnie przycisk
SETiR/S wiym samym czasic na 3s, wyswictlacz PV pokaze Cod

Kiedy Cod =

Tabela 6

0000, nacignij przycisk SET aby uzyskac dostep do
ustawien parametrow,
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5 . Nisdoatypry Wyt i
i1 Funkeja autokorokly Funkeji sutokorekty |
j

*2 Jezeli Run / Stop jest aktywne, nacisui; prayveisk <" (R /8) przez
okolo 2 sekundy, praca wrzadzenia zostanie zatrzymana, a na
wyswiellaczu PV pokaze sig napis "STOP". Naciénij ,.<"(R / S)

ponownie przez 2 sek.,

7.5 Ustawienia stalych:
Kiedy ked=0001. nacisnij przycisk SET, aby nzyskac dostep do
nastgpujgeyeh parametrow: (rvs. 7)

urzgdzenie powrdel do pracy.

1aven

O .
s ek i
Chie Ustawienie garnego limiu %
b i Ustawianie dolnego v
PLHde Liczha miejss po preecialu 2000 ¢
(=t Hiaterexs 2 lub 2.0
Nl Histereza - alarm 1 2 b 2.0
HHe Histerezs - afanm 1 2 1ob 2.0
;: lr‘ ™~
g | Flttroyfrowy {seft} fsek.
e I v [Coymnik czasu stabiine] wart. pemisru: 0200 sok. | 408
G TS onliczanie wepslcaynniia proporsionalinnSeh0 A0 sek, | 67
U7 1 | Ovliczanie cayneika integracil: 0200 sek. | 16

* zgodnie z zamowieniem

7.6 Przeglydanie danych.

Kiedy kod = 0002, wszystkie dane rejestry pracy miemika, moze bye
tylko wyéwietlone, bez mozliwosci zmiany ustawienl (patrz rvs. 8)

Tabela 8
| Wyswiotl. 1
symbol b
7 iMaksymalna warinsé tomg. wejsciowe] M

LIE £ )

S M 'Maksyma!ny czas whurzadzenia min. 10.600 godzin *

wi & Misimalny czas whrzagzenia nin. 1 godzina

7.7 Wskazania bledow.

Wskazania blgdoéw. Bledy rozpoznawane sy przez miernik
automalyczne i wyswictlane sy na wyswictlaczu(patrz rys.9)

Rys.9

Opis

SIS | apwyte) zakresy we-qum L)

LT T e

Lt g pomis; zakrmu wej%mwegn

Odlqchony nrzewid sondy, zamistiong polaryzaqa

LTS remenrrns o]

.Odlacz.;ny pr?mrmd eontly zammmana pularqua

8 Uwagi koncowe.

Urzydzenie objete jest 18-miesiceszna gwarancyy od daly sprzedaz
[jawnione w okresie gwarancji wady bedy usuniete bezplatnie Tub

urzadzenie zostanie wymienione na rnowe.

Naprawa gwarancyina zostanic wykonana w terminie 14 dni od

dostarczenia urzgdzema pod adres nasze) {irmy.

Nabywea zobowigzany jest dostarczyd urzgdzente do naszey iy 1

odebrac jena wlasny koszt.
CGiwarancja nie sg objete:

Szkodv powslale w wyniku zaniedban oraz niewlasciwego
uzytkowania, przechowywania ub konserwacii rzgdzenia.

W szezegolnosel sy 1o uszkodzenio mechaniesne. zle podlacsenic
instalacji zewnetrznych jak zasilanie, czujniki, sterowamic
wrzgdzeniami zewnglrznymi, zalanie urzadzenia wodg lub innymi
plvnami, dzialanie celowe o takze dzialanie sil zewnetrznych,

Przed uruchemieniem wrzadzenia naiezy dokladnie zapoznaé si¢ z

instrukcja obshugi.

Urzgdzeme nie moze by¢ wykorzystywane w medyeynie.



Programowanie urzadzenia:

Automatyczne
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Migrzany paramatr
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numﬂ Przychii (SET) ponpwnle, aby pﬂrurkfe SVIPY mmmyumwimusm

Mierzony parametr

Ty A >
: ‘ustawieriia
W dowolnej chwili, inij “SET" praez
3 sek. aby wyjé¢ z ponizszago Menu
AL | ¥
> 1. Ustaw LCK na kod “10G00", a nastgpnis nacisnij przyciski
ﬂ:‘fw alatime (SET) i (R S) jednoczesnie na 3 sek., aby wejs¢ do ponizszego menu,
2. W kazde} chwifl mokssz wyjé¢ 2 menu, naciskajac oba przyciski
(SET) i (R / S) jednoczesnie na 3 sek.
RLE
Ustaw. alormu l
Nr2
Nacidni} kiawlsz Waclénlf klawlsz (A
Ary | ‘ Lod ' i} 4 Lod ; = Emd
Autostrgjenie Kod = 6000 Nockénl) Klawlaz {v) Kod = 0001 Naeini] Klawisz {v) Kod = 0002
e ¥ [ < v
P 5L 1 GLH TCd
Proporcjonainost  Wybdrcaulhika i tamp. wejsciows]
3 = "
| 5L2 5LL iy,
Wyhor jedn, Ustawlenie aksymalny czas
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SRR e
v ra
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3 ¥ e i,
. [0
SE 5 L .J E r E nluvd&r:mr; \Jm:‘:g;vm
nh. &1 aktywno,
Zmiana wart. PV Wazbudzenia alarmu Drielnik pradowy v i by gt f i §
'L " + nhy anpisaé 2minny.
LCE 5L8 dF
Blakada pominigty Flltr cyfrowy
v ¥
Parametry okreslono e
w tabeli 4. 5LY 5CnA
pominigty Czynnik czasu
v >
5L 10 SrEy
Funkeja Obl: wepdlezynnika
Start/ Stop. -propercialnoscl
b 4
5L 1] 51 E
¢ 0bl, czynnlka
L) Integracii
Ustawlania funke]l Ustawlenla funkcjl
w tabell 6. w tabeli 7.




